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Poradatel:

Generdlni sponzor:

Misto kondni:

Termin kondni:

Uzavérka prihlasek:

Kontaktni osoba:

BliZsi informace:

3. roénik soutéze malych robot

RoboTrip Unicov 2015

SPS a SOU Uni&ov
Skolni 164, 783 91 Uni&ov

Miele technika s.r.o. m
Sumperskd 1348, Uniov
SPS a SOU Uni¢ov

pracovisté: Moravské ndm. 681
(6PS: N 49°46.26942', E 17°6.80167")

¢tvrtek 10. 12. 2015
pondéli 7. 12. 2015, registrace moznd i na startu

Radim Dérda
derda@unicprum.cz, radim.derda@seznam.cz
mob: 605 932 314

hobby.spaco.cz, sekce RoboTrip Uni¢ov

Pravidla

= Soutéz je vyhldsenad v kategorii:
- Zdci zdkladnich 3kol,
- Zaci strednich 3kol,
- otevrend kategorie urcend pro vsechny zdjemce o robotiku
z rad verejnosti.

= SoutéZi se v disciplindach:
- STOPAR - mikroprocesor, Lego

- Soutéz je sloZzend ze tri ,vyletl™:
- Simple trip - drdha bez prekdzek, krizovatek a preruseni.
- Cool trip - s kfizovatkami a lomenymi ¢drami.
- Heavy trip - s fyzickymi prekdzkami na trati (cihly).

- Poradi se uréi souctem lepsich Cast (2 pokusy) ze vsech vyleti.

- Neabsolvovani nebo neprojeti ,vyletu" = 10 min.



- SUMO - jen Lego

V ringu soutéZi dvojice robotd.

Na pokyn rozhod¢iho, soutézici aktivuji své roboty stiskem
vnéjsiho tlacitka, souboj zacind ze startovni ¢dry pohybem
robotl od sebe, 5 s po stisku tlaéitka.

Po startu se roboti snazi vzdajemné vytlait mimo ring.
Pokud se jeden z robott dotkne jakoukoli svou ¢dsti

(i odpadlou) plochy mimo ring, prohrdva.

Technické parametry frati:
STOPAR

- Sledovand ¢dra je ¢ernd, o Sirce 15 mm, na bilém podkladu.

- .Simple" - minimdIni prumér zatdcky, vzddlenost sousednich
¢ar i vzddlenost od okraje hristé je 150 mm.

- .Cool" + ,Heavy" - minimdlni primér zatdcky, vzddlenost
sousednich ¢ar i vzddlenost od okraje hristé je 100 mm.
Vyjimkou jsou lomené Cdry. KfiZovatky se projizdéji vpravo.

- .Heavy" - prekdzky jsou kvadry o délkdch hran 60 - 300 mm.

- Pred soutézi, bude pristupnd testovaci drdha obdobnych

parametrd.

SUMO

Primér ringu 770 mm, vyska 25 mm, podklad ¢erny, okraj ringu
bily, Siroky 25 mm. Startovni ¢dry hnédé, 50 mm od stredu.

Technické parametry robota:
MIKROPROCESOR
- Robot mizZe byt sestaven z libovolnych komponent a Fizen
libovolnym autonomnim systémem. Cena komponent nesmi
prekrocit 100 EUR.
- Béhem soutézni jizdy neni povolena zaddnd vnési komunikace,
tj. zadné dalkové rizeni, ani komunikace s pocitacem.
- Zddny rozmér robota nesmi prekro&it 300 mm.
- Pro pohon robota je mozné pouzit pouze elektrické ¢ldanky
s tuhym elektrolytem a maximdlnim napétim 24 V.
LEGO
- Stopar - soutézni robot musi byt sestaven POUZE z J EDNE
stavebnice NXT, nebo EV3 v HOME, nebo EDU edici. Vyjimkou
je moznost pouziti neorigindlniho akumuldtoru.
- Sumo - je mozno vyuzit vice Lego stavebnic + neorigindlni aku,
pldorys max. 150x150 mm, hmotnost max. 1 kg.



= Dalsi upresnént:

- Pri zastaveni, nebo ztrdté ¢dry mize soutéZici vratit robota
zpét na plvodni misto (pFi¢te se 10 s) a pokraluje v jizdé.
Béhem jedné jizdy jsou mozné 2 opravy, ¢as se hezastavuje.

- KaZdou trat’ je mozno projet 2-krat.
- Zapasy v sumu budou probihat na 2 vitézstvi.
- Soutézit mohou jednotlivci, nebo dvojice.

PredbéZny harmonogram soutéze:

07:30 - 09:00 prezentace, pridéleni startovnich ¢isel, testovéni robott
09:00 - 09:30 pokyny pro soutéZici a vedouci tymu, testovdni robott
09:30 zahdjeni soutéznich jizd

13:00 - 13:30 vyhodnoceni soutézi, porada vedoucich tym

13:30 - 14:00 vyhldseni vysledkd, preddni cen

Jak se k nam dostanete:
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Tésime se na Vasi ucast,
za organizaéni tym Radim Dérda



